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面向未来的AI物理载体



肘部/膝盖： 准直驱关节模组
    高响应速度、高扭矩密度
    低噪音、抗冲击、高可靠性

肩部/髋部：刚性关节模组
    承载能力高、使用寿命长、运转平稳
    体积小、重量轻、噪声低
    输出扭矩大、速比大

腕部/踝部： 线性关节模组
    空间利用率高、运动平稳

高效率、高刚度

人形机器人   一体化关节模组

核心部件全自研


